MELIKGAZI ILCESi ERCIYES DAGI TEKIR KAPI BOLGESINDE 2 ADET
YURUYEN BANT SISTEMININ YAP-iISLET-DEVRET MODELI KAPSAMINDA
YAPIMI VE ISLETMECILIK HAKKININ 10 YILLIGINA KiRAYA VERILMESI

ILE ILGILI TEKNIK SARTNAME

1. PROJE TANIMI:

Kayseri Erciyes Kayak Merkezi Tekir Kapr mevkiinde ¢ift hatli 150 metre uzunlugunda iizeri
kapal1 yiirliyen sonsuz konveyor bant tesisinin yap-islet-devret yapimu isidir. Yiiklenici
uygulama projelerini ve is akis programimi Idare’ye sunacaktir.

2. YORUYEN BANT SISTEMIi:
Yiiriiyen bant sisteminin Teknik Ozellikleri:

Yiiriiyen bant sisteminin uzunlugu minimum 150 metre olacaktir.

Efektif bant uzunlugu minimum 146 metre olacaktir.

Ortalama egim yaklasik 12%’dir.

Stiriis motor giicli minimum 30 kW olacaktir.

Hiz maksimum 0,7 metre/saniye olacaktir.

Hizlanma, motor siiriiciisii ile sonsuz ayarli olacaktir.

Kapasite minimum 1600 kisi/saat olacaktir.

Her bir yliriiyen bant sisteminde minimum bant genisligi 800 mm. olacaktir.
Gergi tipi hidrolik gergi olacaktir.

TSE EN 15700 Normlarina uygun {iretilmis olacaktir.

o Her bir yiirliyen bant sisteminde Redundan 30 kW motor ve siiriiciisii yer alacaktir.

3. YURUYEN BANTA AIiT ELEMANLAR:

Uzeri kapal1 yiiriiyen sonsuz konvey6r bant sistemini olusturan elemanlar asagida verilmis
olup teknik sartname tanimlarina uygun olacaktir.

3.1. Tasiyici Sistem
e Tasiyic1 Bant

Yapilacak sonsuz konvetér bant minimum 800 mm genisliginde, yaklasik 300 metre
uzunlugunda ve minimum 146 m. tasima faydali uzunluga haiz olacaktir. Tasiyici bandin et
kalinlig1 minimum 8 mm olacaktir. Uzeri ruff-top kaplamaya sahip olacaktir. Tasiyic1 bant EP
500/4 2,5 GD/0 MP RR 800x0,8 &zelliklerinde olacaktir. Tasiyici bant, birlestirme aparati ile
baglanacaktir.

e Tasiyic1 Bant Siiriis Istasyonu

Stiriis istasyonu; bandin {izerinde dondiigii ve tizeri kauguk kapl ana silindire tahrik veren
rediiktorlic motorun bulundugu bolimdiir. Bandin {izerinde dondiiriilecegi kauguk kaplanmis
ana tahrik silindiri kullanilacaktir. Ana tahrik silindiri uygun yatakli rulmanlar ile hareketi,
motorlu rediiktdrden alacaktir. Bandin dis ylizey temizligi i¢in dairesel firga, i¢ yiizey temizligi
icin sert kauguk veya diiz fir¢alar kullanilacaktir. Bandin geri kaymamasi i¢in kilitli rulman
(geri doniis engelleme rulmani) kullanilacaktir. Bandin gerdirilmesi ve ana yiiriitiicii silindirin




tutma ylizeyinin arttirilmasi i¢in uygun yere yonlendirme silindiri (saptirma tamburu)
uygulanacaktir. Tasiyict banda yataklik yapacak olan aliiminyum malzeme, banda uygun
olarak secilecektir. Tasiyict bant ve karkasin birlesim yerlerini kapatmak i¢in aliiminyum
koruyucu kullanilacaktir. Zeminle temas: saglayan ve yiiksekligi ayarlanabilir tasiyic1 ayaklar
kullanilacaktir. Bu boltimii olusturan karkas, sicak daldirma galvaniz yéntemiyle galvaniz
kaplanacaktir. Motor Giicii Minimum 30 kW olacaktir.

e Tasiyict Bant Ara Modiiller

Tas1yic1 karkaslarin toplam uzunlugu en az 146 m olacak sekilde tasarlanacaktir. Pargalar
sahada kolaylikla monte edilecektir. Tastyic1 karkaslarin alt kismina doniis i¢in avare silindir
olacaktir. Ayrica maksimum 6 ara modiilde bir iist avare rulosu olacaktir. Orta karkasin her
birinin {izerinde tastyic1 banda yataklik yapacak polietilen yatak ve aliiminyum yatak kilavuzu
kullanilacaktir. Tas1yici bant ve karkasin birlesim yerlerini kapatmak i¢in aliiminyum koruyucu
kullanilacaktir. Zeminle temas: saglayan ve yiiksekligi ayarlanabilir tasiyici ayaklar
kullamilacaktir. Bu boliimii olusturan karkas, sicak daldirma galvaniz yontemiyle galvaniz
kaplanacaktir.

e Tagiyict Bant Doniis Istasyonu

Doniis istasyonu; bandin tizerinde dénduigii, tizeri kauguk kapli avare silindirin ve tasiyici
bandin gerdirilmesini saglayan hidrolik silindir ve pompasinin bulundugu béliimdiir. Alt kism
sabit, {ist kism1 hareketli olarak imal edilecektir. Bandin iizerinde déndiiriilecegi kauguk
kaplanmis avare silindir kullanilacaktir. Hareketli olan iist kizak gerdirme sisteminin hareketi
el tinitesiyle ¢alisacak olan hidrolik pompa ile saglanacaktir. Gergiyi yapacak hidrolik silindir
stroku en az 1 metre olacaktir. Bandin gerdirilmesi ve ana yiiriitiicii silindirin tutma yiizeyinin
arttirllmasi i¢in uygun yere yonlendirme silindiri (saptirma tamburu) uygulanacaktir. Bu
boliimiindeki iist kapaklarda 2 mm yan kapaklarda ise uygun kalinlikta sac kullanilacaktir. Orta
karkasin her birinin {izerinde tasiyici banda yataklik yapacak olan aliiminyum malzeme
kullanilacaktir. Tasiyict bant ve karkasin birlesim yerlerini kapatmak igin aliiminyum koruyucu
kullanilacaktir. Zeminle temas: saglayan ve yiiksekligi ayarlanabilir tasiyici ayaklar
kullanilacaktir. Bu boliimii olusturan karkas sicak daldirma galvaniz yontemiyle galvaniz
kaplanacaktir.

4. KAPALI CATI SISTEMI

Tastyic1 sistemin ana karkasi altiminyum profillerle ¢atilacak ve iizeri 4 mm seffaf,
polikarbonat solid levha ile kapatilacaktir. Solid Polikarbonat Levhalarin UV dayanimi
olacaktir. Kapali ¢at1 sistemi i¢ genisligi min. yiiriiyen bant dahil 3.60 m olacaktir. Kapali ¢ati
sistemi tasiyicit bant siirliy ve doniis istasyonlarini da kapsayacak ve kapatacak sekilde
tasarlanacaktir. Istasyon alanlarindaki donanim ve panolarin muhafazasi igin tasarima gére
daha genis bir yap1 uygulamaya alinabilir. Kapali ¢at1 sisteminde her 25 metrede 1 adet acil
cikis kapisi olacaktir. Bahsi gecen ¢ikis kapi disa dogru agilacaktir. Kapida kullamlacak
malzeme dis kaplama malzemesinden imal edilecek ve yukari dogru agilacaktir. Kapilarin
riizgdr, tipi, sel vb. dogal olaylarin olusumundan etkilenmemesi i¢in maksimum derecede
dayaniklt olmasi saglanacaktir. Kapilarda kullamilacak malzeme dis ortama dayanikl,
kullanimi kolay ve estetigi olan malzemelerden olacaktir. Igerisi, her 4 metrede bir kullanilacak
tek renk serit Ledler ile aydinlatilacaktir. Kullanilacak Ledlerin koruma sinifi IP68 olacaktir.
Led sisteminin agma-kapama anahtari otomasyon panosu iizerinde olacaktir. Kullanilacak
ledlerin renkleri Idaretarafindan belirlenecektir.




5. ELEKTRIK SISTEMIi

Motor giicii 150 metre i¢in minimum 30 kW olacaktir. Motor giiciiniin hesab1 Idare’ye
sunulacaktir. Sistemde kullanilacak olan motor siiriicii, motor giiciine gore belirlenecektir.
Enerji ve otomasyon panosu tahrik istasyonunda bulunacaktir. Pano {izerinde sistemde
olusacak uyarilar1 ve hatalar1 gosteren bir panel bulunacaktir. Enerji ve otomasyon panosu
igerisindeki malzemeler birinci sinif standartlarina uygun malzemelerden segilecek olup pano
hazirlanmadan once Idare’nin onaymna sunulacaktir. Idare’nin kabul etmedigi malzeme
markalar1 pano igerisinde kullanilmayacaktir. Tesis hizi 0 - 0,7 m/sn aralifinda olacak ve
otomasyon panosu tizerinden kontrol edilecektir. Tasiyict bandin yolcu indirilen kismi éniinde
tehlike durumunda devreye girecek olan yayli mekanizma anahtar/buton yardimiyla acil
durdurma saglayacaktir. Taginan insanlarin ve esyalarin giivenligini saglamak i¢in bandin her
iki basina monte edilen zaman ayarli cisim fotoseli konulacaktir. Taginan insanlarin 6niindeki
veya arkasindaki kisilere istem digi temasi sonucu takilip diismemesi igin tasiyici sistem
lizerindeki kisiler arasinda en az 200 cm aralik olacaktir. Bu aralik, sistem lizerine takilacak
fotosel yontemiyle tespit edilecek olup tasiyict sistemin 6n kismina konulacak sinyalizasyon
uyarisiyla saglanacaktir. Sinyalizasyona uyulmamasi halinde sistem ¢alismaya devam
edecektir ancak g¢ikabilecek problemler yiiklenicinin sorumlulugunda olmayacaktir. Sistem
belirli bir stire tizerinde yolcu olmadiginda enerji tasarrufu igin bekleme konumuna gegecek ve
alt istasyondan ilk gecisi gordiigi zaman g¢alisir duruma gelecektir. Ana tahrik tamburu ve
doniis tamburlarinda devir sayag sensorleri bulunacak ve bu sensorler ile bant kaymasi siirekli
kontrol edilecektir. Olas1 bant kaymasi durumunda sistem acil durdurma ile durdurulacaktir.

Tiim sistem bilesenleri TSE EN 15700 normlarina gére diizenlenecek olup, TSE EN 15700
uygunluk beyani Idare’ye teslim edilecektir.




